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ﬁ"fk? fzé:%; ,‘\)Av\ ;%. 8 A,\ o

AR R RS

2.1.4.1 {8 g3 iE

B RS RS R RFEY 2 A AR R TR R AT & 5 R B Sl
ZPRGE A E R A e ATE IR L S B ERRINE D EEIN S IR
FRE R 2 o SR ERINLNGINCL A RIS B RS R ARG L RS
| EAR o F BERINCABTY T Lo EE 4 o o FH- PR F LR
B RIRZIn it B B 2 Sl o doa 3 Bl T
FHPCRFLRS ZHRETF > @ RS2 PTG FFIN S AP0 LN
2 Z o FARKREIVRE KO RFRERT R FRRLD BRAS EE
04 -

PRERFN R AT T AR E AT O EE T F R eniEiE o ALY R
RN Sk i\:btﬁv’ MRS DR E F B BT H LS ok
FERFTH -

2.1.4.1.1 2%
2.1.4.1.1.1 #]7 3%

ol e TS 3 -1

HIC 5 500
& 2 4eiE B OR PR AZE 3ms 72¢g
FUSTLE U] B R SR

HIC 5 700
Er e R AR AZE 3ms  80g

214112 )3 2 42 #F

J ST
HICs <700
L‘ ™ 4r ik i BT <80g

ERIRET 4 A B AR

2.1.4.1.2 333%

AR LZT e RGEELREFTE -
BENT RUAREEE RS 2 HRFRG R W E
v @f{ﬁ{é 28mm

FE ST R ELIR R M P B R AL

Jfﬁ S Fﬁ ﬂﬁ s 50mm
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(IR i & 3 RGeS NS

v @f{ﬁ{é 50mm

B2 2R F AR

e BR¥%HE  S5mm
2.1.4.1.3 *g3n

g M "L E

¥ e @f{ﬁ{é 47mm

B U 2 R AL

e B¥HEE  65mm
2.14.14 % 2

g M "L E

B B & 4 1.7kN

BT L) R AU

B B & 4 2.8kN

2142 Fox
21421 k=3
Ko 4 (Y w ) &4 <3080 53 3 0kN pF >
04 -

2.1.4.2.2 343nes rg 2R

A

2
B8 IR G K 2 Gy e (VHC) A& 8T 1.0m/s B RlAp B L4
FEFTEHLA 04 -
21423 RIFEMEEEE (LR 2R FR2%)
fe i > 3‘;%% 5’& THAECRWSZF RS E e iRk Y 2 B e
/T%%ﬁd f-3 ?; TE R R L 2 zw]w B o ;%ﬁ;w;ﬁ%?_ i@
i:_

%fﬁ“%ké°

524 WHEEE (CRS) RIZE RS 18R AT T

FEFRRELET R HFT EZEKXCRS 2/ 27
FAREHFEFIC2L5 (KB d s ).

2.1.423.1 %E %8

(w,

ek
\-L
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iﬁﬁ IF’ Iﬁ-ﬁb E!’Ei%;@i%ﬁfﬁ%‘7 BF'%KIE_PE%_%_ .
LG UE (B PAERR R F AR

i'?-?ii’?‘il ) Rl

;‘—E.Eg-;‘}i'—ﬂ’ﬁ K432 EE R0 éﬁas;ﬂ"l’ixﬁ'—‘zﬁfﬂ_ T B %—IZQF‘@}&IF _%;%:]ﬂirr’:ll
%‘ 3£ 2 B (Head Protection Device * HPD): =% ¥ & i& (7325 »
BV X R RE -Lﬂf]&_ *’ﬁq_ﬁﬁo.ﬁﬁgfr, SN 8 B R



f azc%@#ﬁ ThE R FRgRRA FZRALS RN %
AEREAF SRR AREFARR (2L L) FAESY TR
214232 %% %5 &
FEmRILARTFEIR RS R 7 F B RETER X Ek
FoRITLEERE cZFRAF B (2P IELES ) Y REFT

B XA RELZE- 7§ EMAFLTERESE o

214233 # “f R

FNEEZFERGETRFFMTIRBRE > DI Pk
(Door daylight opening) (FMVSS 201 ) :§ 5 7 2 22 H 32 2 & 78 &5 Fr i ~
Bi-Clust s Moo 523 § RAspR(Seam) k& f 7 48 15mm:
B3 dem e BUMo2 25 F  FHABFRET] Lf L ERPALE RS
EASAALHE SOmm R AR E g fF 0 & BB K2 A fhE @l dh(Major and
minor axes)®fr7? 42 100mm> Bl 7 §F FRBH 2 3oL c F AL F FH
A R o P REE B BT R U B
FR AR A F 2 24T S R W & T # 4 5 L (Foldable or
removable seat) > B] (3 ) % = # A BELTE -

A«

21424 2 AFEZ 25 BEE

2.1.4.2.5

ERAGRBRRFT IR ELTF B BAHLEELR SAp b2 2R
Fde 1l & o GlArF EEIRAN T F RAAR LG 2 AR E BRI C RR2ZE
BEEIMFe 1 A o FA LT F EBRBERERLM S i PR B LA
MR F s o bldrX AR P2 RS 2§ R EAZ T mE B IRE
ERRR S BGIR N FEIRZE G 2 pF o PIR A BINERINE YN L Jo 1 A o 353 I e
ARG RFER S D HREF o TN EAM I RITEER BAE

«@;ﬁ%@i»ﬁﬁ—%aaﬁwﬁ&?’ﬂ%#ﬁcw%%ﬁﬁ%m

ZF BRI RFNR D PR FERY A LREBRE RIS o B
LA Lbalr/,,\;;é;_iqr iﬁg,,aig__gtiﬁiﬁ%ﬁg\gr%ﬁ%ﬁij/gggg,:c?
w2 EETF RS BoR 72235 BRFTFELE 2R IEFF
BT

R¥FEFD R

RER R - B P REIE R A B Ede 1A o e A i YRS AL

RSP & B fx2 3 (¢35 Ek M (Tailgate)2 ¥ #8552 78 ) & B £z

ESP YA & BRI

%%iTNE@%%’m@ﬁérﬁwmﬁJgg CELTE

(DF Pz 2 2t < g R Ins e 2 A FH e 2 2 PR »oidp
B LR

(2)F" FE msi g > Pk ik o

B)F T mécsarn g d & & 48 (Bodyshell) » 2 d >t iz e\ R4l 2% o

()% P bdhz g fim o
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G)RFEFD B CRKRF ﬁ@i‘x’lﬁfhf\ﬁiﬁi\%?fbﬁ
[P RE R

O)VEF 4 Eim R BBNZ/AMAEN/L A g (bl P AT
58 )7@3&ﬁ°$ﬁﬁﬁéwﬁ’@%iﬁ¥@ﬁﬁﬁiﬁ4

(Dynamlc opening)j # X @ B fr2 75 o
(MFEAREIFPARE B e BN EE -4 RMwMPE P YiE
Fdom o
21426 HFLIPEEKE
KA EZRF R PV RE o RERZD PR
2.1.4.3 =4 H g7 P
FE SRR F BRIy LGRS RHGEF R R
oo 2 gad iERZLMINEEL LT (28T »BF &K% = =)

4T

% TR 4.000 A

* Mg 2.670-3.999 2
1# A 1.330-2.669 4
I = 0.001-1.329 4
iz 2 2 B 0.000 %~

RIS AR AEE RS 2 HRFE R F B AR RS AR RS 2 R
2R EEEBE I
SA A g R RFR RS R F R A BT LTS AR B R
2 Ao IS RFLRS R FRBLAS S 164 o d5d SRS RF (R
A6 ) B R (A 16 4) 2 B A (7 4o 1) %
Pz B ERBR AL o

2,15 AfFE@> T=%

Eﬁﬁmﬁﬁﬁﬁ—ﬁﬂﬁ*‘ﬁfwﬁﬁ F3FE o 5 - PR FLEE
i 35 4 e BB TNCAP # B 8L ™ 335 3 18 (735 % o (5 £ 44 P #4 i B8 TNCAP
AL REATRETR o - PARK LW TH 40 TNCAP @ 4|38 5
R R R ERRT L 14320
2.1.51 % - A TE
2.1.5.1.1 R4 E
FoRAKHET TR 2 AATEREL TR I 2 EF B Sz
B M B RO P E o
2.1.51.1.1 # s
2151.1.1.1 FHSwm=s
AIE iR PBEE YL B B & FE P T 4 (Backset) 2 B A i SR (7T
xF
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B A LA E

fE¥. 8 & : HPM 2 HRMD "3 > Omm
L Lol Ll 40mm
PR PR E

.8 A HPM 2 HRMD £ =  80mm
L Lol Ll 100mm

A 2% (Geometric assessment) % ik e T3 L B R % Ep P I &
g PR RTEAREAEL A BERERE FBARR
CHEZXEPR UREEE BB AR T TES - R2ZER o F
m & HRMD/HPM £ ] & i34 BI2% 45 it — % % /3 8 R
Tt T A AT w) & K ﬁf@f"'&% Arig e o BRKEAE F P
(Non-reversible)2_ g #e» ¥ >* B B =8 # & S pitd —‘ﬁ Pl 2 §m ¥
Bte 8 RI* 2 FF 0 At o
BB RIFEL 2L AEFERICL A I-1 A -
2.1.5.1.1.1.2 & B+ A = (Worst Case Geometry)
AT ARPTEY A BE - PRI AN EREE S 0 TT
EE Ufrn A (- RAEE) - HO R R L AR TR
REEL SRR T ES LAY T Y S S Y
L2 PREFER c RRIDGFREREGLFREFTZE - ¥
AT XA LN RS2 kT4 BERIEE
= BRFERI CHEZ SRR UEFERE B R E T OEE - K
Z R A H o R ELEFFRAAETIRRS FHAZ LA
HEHimB v m2 22 c {3 p AN NGgR Ay s
ZZERI=E o RiEER TNCAP # EHL™ R T 3.53.6 R T 23§
ABEEA BN AR ALFZ B ERRE ARG E ol 1
20 B~ 3 4.50 &
T op AR B LFEK o A RAFEL TNCAP =
MEERAAE 353.60R LY Y BRTYAPRZFELF R FH
TRENZYPEFRAREE -
FHU R s - BRARARTL  FL 2 EMHERZ Y
—REREIAEFHFARRL I AR AR RE G Z B A
oo FAREFVRIEGETHF WP - 20T BT S

sob g

e
=k &

R ¥
H

2

PR L E e PIRH RS AP A e F 2ot 0 P2 dRE K
et ip b R =R H o
2.1.5.1.1.2 # f5 =5
E AR S S BIUE R R R A Y - B RE
RIGHE (F thae ) M2 ER T EEFF A > M2 ¥ - BR
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PR E (R ) AU ER & o FHE TS
Qﬁif"* R ARMBFEEE Y Ao
o H¥tE IE IRBE 0 2t

2.15.1.1.23 B % AR

FBAEEB AL 0504 FIEEHRER A LA
w4 o B - & sk A #ic i NIC ~ Nkm ~ 8¢ 3%
g 2873 4 (Neck shear)£ g

g = B 9‘2-\@;7‘

F s8i# & (Head rebound velocity) -~ §

F R sk 4 (Neck

tension) 4 #cz. A > F4e b Tl 4eig B PRI ERF (T-HRC »s ) 2
BB AR -JNEARRAREF > REFHEIZHET R85 2%
B4R R3320 K RIBEIC3 A o PR R RAF 2 85404 &
P A T iR T o AL B R R Ap B 1R
4T
2.1.5.1.1.2.1 ™3 & *% tb+(Low Severity Pulse)
Ll PR | R | RS
NIC 9.00 15.00 18.30
Nkm 0.12 0.35 0.50
FiE# B (m/s) 3.0 4.4 4.7
FFERF 4 Fy (N) 30 110 187
FEERsE 4 F, (N) 270 610 734
T1 i & (g) 9.40 12.00 14.10
T-HRC #+ (ms) 61 83 95

#ix

2.1.5.1.1.2.2 ¥ 5 & "% fff(Medium S

everity Pulse)

Dwip B R 6 RSB 5 THRC w3 £ -

i PR A R o S5
NIC 11.00 24.00 27.00
Nkm 0.15 0.55 0.69
F i B (m/s) 3.2 4.8 5.2
FEEmF 4 Fx (N) 30 190 290
EREA4 F, (N) 360 750 900
T1 4z B (g) 9.30 13.10 15.55
T-HRC »: (ms) 57 82 92

%éii*“ﬁcf TR R o 7 Sy 3t B 3] T-HRC 54 5 ok o

b+(High Severity Pulse)

i PR A R o ST
NIC 13.00 23.00 25.50
Nkm 0.22 0.47 0.78
F i R (m/s) 4.1 5.5 6.0
F T 4 Fe (N) 30 210 364
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2.15.1.2
2.1.5.1

2.1.5.1

L0 * B i i s S
FEEmsE4 F, (N) 470 770 1024
T1 42 B (g) 12.50 15.90 17.80
T-HRC »s (ms) 53 80 92
R R 32.0°
FRL o Rg T RSB R 4T St 3 B 3 THRC we i b

5 - #L% » o s

2.1 # % # ji % 7 (Seatback Dynamic Deflection)

:ﬁﬁrgﬁg)iv'@rﬂi B FEECH e F A5 > FHEVIFR SR
320 & 0 PIBE3 A o

2.2 Aiy3nit g g

%ﬁ*ﬁ;}:)‘l‘%_ﬁ(f:ﬁ ERIRi»2 A L g i\: ('}}IJ—QL"%J(‘}E = %%,E%‘ )
2@?1]31'/\@}"'3]__3;7 ﬁ’fﬁ}i’%,‘}rzé\o

2152 > =%
SRS R sEERAR M e T R R TR 0 & 45 B Sl 3EA o WA Rl
R EERAEE c DIRE X BRES B QLK EE 2L R Bl iRz s
TR A o £O BERE T N T FFEAFRAN

Rgbi=%¥ (£E &-kT):+£2.5mm
iRiF & 1 205 B

R

b RIAYE B MAR G HfEen . P R RRIER Y - BARK o B2
BB RIAE R R RS F B R AR LY Pl T

R E B L B R IR o R - T2 R K AT
S F AR R R A T AR F A R R

2.1.5.2.1

21522

R
‘ﬁ@%i&@&ﬁmﬁﬁﬂH&’ﬁﬁméﬁﬁ%wﬁwjﬁbéﬁ&
TR AT T L2 o SEP 2B R TR SN EEHSER

7 ARG 1y e R wﬁ°ﬁﬁ$*%ﬁ¢¢ﬁﬁﬁ(%ﬁ
ﬁﬁ‘ﬁﬁﬁﬁ)ﬁﬁﬁw¢ﬂWﬁ%ﬁbﬁﬁ*iﬁféﬁrfif:~

FH 2B R bl4rE P—#ﬁ%7ﬁﬁ PR - PR RERE
8% = 2R A o B ¥ #%déﬁﬁﬁw
%ﬁﬁi?vﬁﬂﬁﬁﬁwn(w%m&)ﬁﬁ?%@&ﬁﬁﬁﬁo
i e

’}3;}7;'}5 PR RERIE SFFHEH (ACPX) 2283 % 2% » # BAfH Y
BRBVEEA4L cFREBREL S RTHS IS, - EFREFRE T
B g LS %@%i# IGE AL NS S S AL

VM E R BT ELS 054 grpaztegr =3 & £, 7
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215221 5 »x3% B & &
—2:" G4 2152211 22152212 PI3Z AR =8 B4 5 3 &6 AR F 2
BRE R
2152211 FHEPFRBAPFRETHES FL Fop s AeE R
(D e ™mi=® > 25 s:r'sﬂ}: o] % 720mm o
(Q)FF#: B =k > # :%& A 770mm -
2152212 £33 FkRz pRia (#3228 F 4 p #(Headliner) & 3 p %
(Backlight) ) » = > Eﬁ-ﬂf Jild IF‘J%‘ﬁ TRFECEZFENLAEZPE
2152211 23 B & Fo PlR T2 2 FER FEHRAKET %
R * 2 B3 i HAd TR (oD TEPRMEFPE)
2 FEZ AR 50mm :

—=h

>

FRERTAE  MEHFUAF LA AFR > DRIEFH RS B
TR AR 2 #?"tﬁé”'f*%frz%ﬂz‘}:\’ﬁ?* BESE > H3Ed 50+

0.5mm 2 7 4830 i o BB (7 AE3 o
215222 s & F
i * $%iz & (Torso angle) » f& T 7] 2 3832 H gg L B 2 "4 & ((ACP
X)Lt ) -
(ACP X)rimir = 7.128 - $%¥7 & + 153
PRI B Y R AT R o
215223 it ¥ (=} = E
2.1.52.23.1 p & %4z ;% #¢ ¥ (Automatic Return Head Restraints)
BEVERB Y T 2 N BRSPS
> ¥ (Non-use)#% # 1 ¢ * i ¥ (In-use) °
2.1.52232 60 &+
TR mE et R 2 ERABIE A 60 B oSl
SRS C Y SETE RIS I S O
2.1.52233 10 Bigizs % it
SREF AR Y R R Y B2 AR LB EANI0R -
2.1.52.23.4 7 ig & P £ (Discomfort Metric)
BT % (Hip)¥ R B2 fEHE 4% 250mm 3 460mm > * & & (S)
# J& -] *Y 40mm o
2.1.53 =40
2.1.53.1 % - A HE> =L
2.1.5.3.1.1 J 4o #c
BERNF AR BE% LR Ao FRT o RF AL
Ao g L Rk B A B R PR T o
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TG ERHEE & 5 B r2 B> RS R F %7 34 5 3 NIC>
Nkm ~ 5g38F i & ~Fx % mv 0.5 4 o pteb > Tl 4eig B AFE 4R
W%Wﬂ}RQ&ﬁﬂgﬂ ;g\ﬂ@v 0.5 4 o

% NIC ~ Nkm ~ g8 F 58ig & ~ 30T 4 N gpnsk4 HY T - BREA
L] 0 P 'f”f\rivr%é}i%% LA e gttt BT B EER Y
AZFR M A B P H Y 3 - I8 AR R 2 R AL 0 PR
KA LS S RS BARE P ATE TR s o

VA A #K
Ll i
HR % o 1314
By S 1 A~
L i
1458 B *R b 3L
"éﬂ}: i 3L
® 58 R R e 34
Fo i
WA R4 3
ORI 2
BB A ¥ 11 4

2.1.53.1.2 F L p)2- B % — B g I A
B e Bk L 2 ;rtu 11 185 BTE2A o T4 HE (52 4 8]
F0A 0 R0 At

2.1.53.2 & ¥ > =0

2.1.53.2.1 R4ss #
FLFPRAEREEEZERFE 21521 wikiEt By s gt
®# ,ﬂh 2z /,J\g;;, 4T *:ern‘ o
A BRFEZSAHE o dci BSP TS o2 % 8T8 02 B
e o o BREL™ o Hca B B {s 2ot ) A 4 iz B ﬂf‘f' FRKE R "fj'?f?’— ’
P d— e 2 s Bk 2 e ﬁiﬁii—*‘#\#&< 2.1.52 2 #dy o PIB~E
%%@%%K@%%u2>
P R R B R R D 2 N2 Sch i B REY
PAE BFTELL o FRRS - RS RG HE SRR P
¢%vf¢bx§ézfﬁc

2153211 BpwEssik
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% s
) (5 BARWEY)
FORR R 1.5
< (ACP X)Limir 1
ACP X)*mid
( ) > (ACP X)Lt 0
e AS 4
i (& BafmE)
(ACP X)* < (ACP X)Livir 0.5
i > (ACP X)Lt 0

BRI YRR LG B BE S GFHRBEHA NS UL o

2153212 L@ * =% ~dk

-

FLREFAARY R 2 o8 vRIFELEVNFRAEGFRTR Y A
AL 0 & o

EFHEE R 28 S e A REOLS S BIZAR LS
A 1A e FRAREEEPLE 215223 i 2@ = > 2 B s
BAREOA, RIS 1L o SmARE 08 P * /20 %

B LA o

2.1.53.2.2 F b p2t B {8 BRI i EL

Fie Ak b 1k An R A 1A B¢ n A6 E A RIAH )

# o

2.1.5.4 Bl M
WIIVE L B RAA R - RAE R B Ao Y & B
“—ﬁ@ﬁﬁ@@@aﬁz(m%l»%i+ﬁ%x;cw

2.1.54.1

2.1.542

¥ PR EC BT P

BL™ G850 0 B - PR S LR R IR BT
BB FRA P o % & GBIV G E A (28T 2B D BB =
=) 4o

& " 1.500-2.000 4

"HF . 0.750-1.499 A~

"3 %, 0.000-0.749 A~

=l

W

o=

1R B )T
S Rk B IR B L S RHEARARD o § G
AR A (2T 2B EEESZ ) AT

Mg 0.750-1.000 A

R 0.375-0.749 %~

M3 % 0.000-0.374 2

w8
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216 &%
6 ,T

BB R

2.1.6.1 %R

2.1.6.1.1

2.1.6.1.2

2.1.6.1.3

2.1.6.14

2.1.6.1.5

2.1.6.1.6
2.1.6.1.7

R A A §es k2 (Autonomous emergency braking, AEB) & §& i B 3| ¥
AR ERT f AR R SRR SRR 2

w B 42 0k B3 2% (Car-to-Car Rear Stationary, CCRs ) : n‘*:}ﬁ fe > B gmpam
78T g 61@ s B {7 H égﬁ;ﬁ B Ep AL égﬁ;ﬁ # R o

% % 2 4% (Vehicle under test, VUT) : Gdpfe & FE AL IFD p5 2 A
Zii}f* RFEFREHK2Z DS o

2 (EVT) - Bf% £ B fet i K325 3 (AEB test protocol)z. 3.10.8 ¥
1% 2 pRd o

B Ap ¥t B (Vrel test): % 2w p {8 2 Fehjaftd & > 325 2 1
SRR B AR KX D RER L PRI ER -

A B (Vimpact) : < %@ iﬁﬁ'ﬁ;ﬁ 2 (EVT)RF chig & o

FLiE AR ¥ & (Vrel_impact): % 2% @ fpsify P 8 pFanjpitad B -
SFEARERFL PRI RERFZER -

—

|

af

|

I

hpas)
ﬁ

J.

2.1.6.2 AEB Clty AU N SR T St

- R A A B CED 1S A AR (% 2,153,128 ) 4 i ‘{;??f

%7’“75' BrEb2 B R R e ot BB R EEIN20kmb e BED R
DAL o
2.1.63 {R#grgwmi

2.1.6.3.1

2.1.6.3.2

A # /i % (Human Machine Interface » HMI )

SR RO I R U A = & - w ] g f RELD et ko2 Iphk
PR -

FREIERHZEFL AT

PE B Bf{-:iiff' Wes ks 2 8
%iﬁﬁﬁyﬁﬁ:zﬁﬁﬁ—@%wgo

?ﬁ%%ﬂ* # etk su (AEB)

&4 AEB # 5 sk 0 @ * TR 4R J i 4p 4 :# & (Vrel_impact) - &
RHRERPHET T BEIANRBAHERRRE - FRAZEINZD2HEL

i RF BEHE - R ERBYABIEEE L o

B A waen= (GRRAPHE R — FEAHE R)FRPERE R) XA Benern
wE L FRE% (CCRs) # Fidgkid B2 7 @ o fc ¥ T 4

v
=

&

R R o Bman
10 km/h 1.000
15 km/h 2.000
20 km/h 2.000
25 km/h 2.000
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‘?;éi,%; R 2 ﬁ/{;ﬁésmr;
30 km/h 2.000
35 km/h 2.000
40 km/h 1.000
45 km/h 1.000
50 km/h 1.000

B 14.000

2.1.633 B4
L kP AEBH G e BT oo Bee @ BB SR E ¥ LY AEB 4 #Hee
AEB %% 5 F A & o HMI 4 #cik 2.1.63.1 &2 7§ fi v 4 ¥k o

B i BELD i B4 SR BT A A G A Bt e SN e

2

FAAIHE LD F e =(F &0 WA XDS)H( B4 G
@ 4 %0.5)

AEB City s3®4 ) :

(1)AEB 5 & %

—

L Y £ Bam n FiL 3 AP ¥ R (L
10 km/h 1.000 0 km/h 1.000
15 km/h 2.000 0 km/h 2.000
20 km/h 2.000 0 km/h 2.000
25 km/h 2.000 0 km/h 2.000
30 km/h 2.000 10 km/h 1.333
35 km/h 2.000 25 km/h 0.571
40 km/h 1.000 35 km/h 0.125
45 km/h 1.000 - 0.000
50 km/h 1.000 - 0.000
KA 14.000 9.029
LS 64.5%
QOHMI Afico A fast (B, 2 mitor THE - HMI A #k
=100% -
(3)AEB City 4 o $x% F i3 4755 » & 0 %3 2.5x64.5% + 0.5x100% =
2.113 & -

2.1.6.4 =4 B BT P
AEB City {84 @ % 2. pfd ZBUFR L 8: AH > o BT »PF] | Bg ¥ =

o
5 d 2] % i A
%4 i 2.001-3.000 4
x d 247 1.001-2.000 %




# ¢ W 0.001-1.000 4
e d AEH 0.000 4

2.1.7 % AgAx $-dc2 ') & Bl o1 (Graphical limits for cumulative exceedence

parameter)

2.1.7.1 } g% % 4 (Upper Neck Shear) Fx — i &

-1 -WWWTWWW
5 5 80 85

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75
iE R A ARARE T B ] (ms)
LACFC 1000:E %
EARARA R A A

26



2.1.7.2 } 5237 % 4 (Upper Neck Shear) Fx — §

-

— . L T

STTTTTTTTTI T T[T T T T T[T T T T[T T T T[T T T T T T T T[T T T T[T I T[T T I Trrr T
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	2.1.1 評等方法
	2.1.1.1 分數計算
	2.1.1.1.1 底線限制


	2.1.2 前方偏置撞擊可變形碰撞壁評等
	2.1.2.1 標準與限制值
	2.1.2.1.1 頭部
	2.1.2.1.1.1 配備方向盤空氣囊之駕駛與乘客
	若配備方向盤空氣囊，則應依照下列標準進行駕駛頭部保護評等，且該標準亦適用於乘客。
	若沒有硬碰撞，則給予4分。若有硬碰撞（頭部合成加速度峰值超過80g，或有其他硬碰撞證據），則應使用下列限制值：
	較高性能限制值
	HIC15 500
	合成加速度累積時間超過3ms 72g
	較低性能限制值與底線限制
	HIC15 700
	合成加速度累積時間超過3ms 80g
	2.1.2.1.1.2 未配備方向盤空氣囊之駕駛
	若未配備方向盤空氣囊，且前方偏置撞擊試驗符合下列要求：
	HIC15<700
	合成加速度累積時間超過3ms<80g
	則針對方向盤執行UN R12規定6.8公斤球體之頭部模型試驗。檢測機構應挑選最嚴苛處且執行兩項試驗，一項試驗是對準方向盤中心(Hub and spoke junction)，另一項試驗則是對準方向盤邊緣與輻條之接合處(Rim and spoke junction)。接著依照下列標準進行評等：
	較高性能限制值
	合成加速度峰值 80g
	合成加速度累積時間超過3ms 65g
	較低性能限制值與底線限制
	HIC15  700
	合成加速度峰值 120g
	合成加速度累積時間超過3ms 80g
	頭部模型(Face form)試驗中，其性能優於較高性能限制值時最高可給予2分。若超出較低性能限制值，則給予0分。
	評等時將使用試驗分數最低之結果，亦即針對未配備方向盤空氣囊之車輛，駕駛頭部最高可獲得2分。

	2.1.2.1.2 頸部
	較高性能限制值
	剪力 1.9kN @ 0 ms, 1.2kN @ 25 - 35ms, 1.1kN @ 45ms
	張力 2.7kN @ 0 ms, 2.3kN @ 35ms, 1.1kN @ 60ms
	拉伸力 42Nm
	較低性能限制值與底線限制
	剪力 3.1kN @ 0ms, 1.5kN @ 25 - 35ms, 1.1kN @ 45ms
	張力 3.3kN @ 0ms, 2.9kN @ 35ms, 1.1kN @ 60ms
	拉伸力 57Nm
	上述頸部剪力與張力係依照累積超越曲線圖(Cumulative exceedence plots)進行評等，其為限制值對時間的函數。藉由線性插值法計算時間軸上的數值曲線。曲線上最低分即為其分數。限制值曲線與不同顏色之評分範圍請參考2.1.7。

	2.1.2.1.3  胸部
	較高性能限制值
	壓縮量 22mm
	黏滯指數 0.5m/s
	較低性能限制值與底線限制
	壓縮量 42mm
	黏滯指數 1.0m/s

	2.1.2.1.4  膝部、股骨及骨盆
	較高性能限制值
	股骨壓縮力 3.8kN
	膝部錯位移動量 6mm
	較低性能限制值
	股骨壓縮力 9.07kN @0ms
	7.56kN @≥10ms
	膝部錯位移動量 15mm
	上述股骨壓縮力係依照累積超越曲線圖進行評等，其為限制值對時間的函數。藉由線性插值法計算時間軸上的數值曲線。曲線上最低分即為其分數。限制值曲線與不同顏色之評分範圍請參考2.1.7。
	腰椎受力(Lumbar Forces)及力矩之量測僅供監測用。

	2.1.2.1.5  下腿部
	較高性能限制值
	脛骨指數 0.4
	脛骨壓縮力 2kN
	較低性能限制值
	脛骨指數 1.3
	脛骨壓縮力 8kN

	2.1.2.1.6  足部/腳踝
	較高性能限制值
	踏板向後位移 100mm
	較低性能限制值
	踏板向後位移 200mm
	上述足部/腳踝應依下述事項判定：
	(1)踏板位移量係於所有踏板皆未受力之情況下進行量測。
	(2)若踏板設計為撞擊時完全脫離固定件，則試驗時踏板脫離且踏板移動無受阻，不視為踏板位移。
	(3)若撞擊時有機構將踏板向前移動，則將使用踏板最終位置進行評等。
	(4)乘客之足部/腳踝保護目前不納入評等。


	2.1.2.2 扣分
	2.1.2.2.1 駕駛
	由於乘員體型差異、乘員坐姿不同，或車禍嚴重程度差異，若實際撞擊結果可預期較駕駛人偶數據或變形數據更為嚴重，則可修正駕駛人偶數據所產生之分數，且扣分並無數量限制。
	2.1.2.2.1.1 頭部
	(1)空氣囊不穩定接觸
	頭部向前移動過程中，若頭部重心移動超過空氣囊外緣，則頭部接觸將視為不穩定，應扣1分。若任何原因使空氣囊提供之頭部保護不足，例如方向盤脫離轉向機柱，或人偶頭部使空氣囊觸底(Bottoming-out)，則亦應扣分。
	前述頭部觸底(Head bottoming-out)係指人偶頭部深陷空氣囊時，一或多個頭部加速度軌跡之斜率明顯快速增加，且導致加速度尖峰(Spike)持續達3ms。相較於尖峰未發生情況，此加速度尖峰所產生之峰值超過5g。應藉由觸底尖峰之起點與終點外推描繪出平滑曲線。

	(2)具危險性之空氣囊開展
	於頭部區域(Head zone)內，若空氣囊開展時產生扁平現象且垂直或水平掃過乘員臉部，則頭部分數將因空氣囊不穩定接觸扣1分。若空氣囊於「頭部區域」以超過90m/s速度向後開展，則頭部分數應扣1分。

	(3)不正確之空氣囊開展
	任何未依照原設計方式開展之空氣囊，應針對受影響乘員最相關之身體部位扣1分。例如若方向盤空氣囊被視為不正確開展，則於前方偏置撞擊之駕駛頭部扣1分。若乘客膝部空氣囊不正確開展，則於前方偏置撞擊之乘客左膝、右膝、股骨及骨盆扣1分。
	若不正確之空氣囊開展影響身體多處部位，則於每個身體部位進行扣分。例如安裝於座椅或車門之側方空氣囊無法正確開展以提供頭部、胸部、腹部及骨盆保護時，則應分別於頭部及胸部各扣1分。
	無論空氣囊於何種撞擊試驗發生不正確開展，應於此空氣囊欲保護之該項撞擊分數進行扣分。例如側方保護空氣囊於前方碰撞時不正確開展，則於側方撞擊與側方立柱撞擊試驗之分數進行扣分。或若前方全寬撞擊試驗中，膝部空氣囊不正確開展，則於前方偏置撞擊與前方全寬撞擊試驗之骨盆部位分數進行扣分。任何前方保護空氣囊發生不正確開展時，TNCAP不接受該乘員膝部撞擊區域建構資料。

	(4)未配備方向盤空氣囊之不穩定接觸
	頭部向前移動過程中，若頭部重心放射朝外側移動超過方向盤外緣，則頭部接觸將視為不穩定，應扣1分。若任何原因使頭部與方向盤之接觸不穩定，例如方向盤脫離轉向機柱，則亦應扣分。

	(5)轉向機柱位移
	轉向機柱頂端大幅向後、橫向或向上靜態位移時，則應進行扣分。若未達到EEVC(European Enhanced Vehicle-safety Committee)限制值90%，則不扣分。若超過EEVC限制值110%，則應扣1分。若介於兩個限制值範圍內，則依線性插值法計算扣分。EEVC建議之限制值為：向後移動100mm，向上移動80mm，橫向移動100mm。評等時取最差情況之向後、橫向與向上進行扣分。

	2.1.2.2.1.2 胸部
	(1)A柱位移
	於側邊車窗框最低處下方100mm，駕駛之前門車柱大幅向後位移時，則應進行扣分。位移量於100mm以內，則不扣分；超過200mm將扣2分。介於兩限制值範圍內，則依線性插值法計算扣分。

	(2)車室結構完整性
	若車室結構完整性被視為有疑慮時，則應扣1分。藉由下列特性以確認車室結構完整性有不足情形：
	(A)門閂或鉸鏈失效，除非車門仍連結於門框上。
	(B)由於前向/後向抗壓強度嚴重喪失，導致車門無法關上或其他失
	效。
	(C)儀表板橫樑(Facia rail)與A柱接點分離或接近分離。
	(D)門框強度嚴重喪失。
	若有上述扣分情形，TNCAP不接受膝部撞擊區域建構資料。

	(3)方向盤接觸
	若方向盤明顯直接施加負載於胸部，則應扣1分。

	(4)肩部安全帶負載（駕駛與第一排乘客）
	測量肩部安全帶負載時，若超過6kN，則應扣2分。

	2.1.2.2.1.3 膝部、股骨與骨盆
	(1)可變接觸(Variable Contact)
	試驗規章明確指定人偶膝部位置，因此膝部與儀表板之接觸點已預先決定。惟真人駕駛(Human driver)時並非如此，因撞擊前真人駕駛之膝部可能放置各種位置。乘員體型差異及其不同坐姿皆會導致膝部與儀表板之接觸位置不同，且膝部侵入儀表板之程度可能更大。因此將考量較大之潛在膝部接觸區域。於此區域內，若其他接觸點可能會造成更嚴重傷害，則應進行扣分。
	該區域位於膝部實際撞擊位置最高處垂直向上及向下50mm。垂直向上時，將考量試驗中膝部接觸最高處向上達50mm。若試驗過程中轉向機柱提高，則應重新調整至最低位置。水平面上，針對外側腿部，從轉向機柱中心延伸至儀表板末端；針對內側腿部，從轉向機柱中心向內等距離延伸，除非膝部接觸受到結構阻礙，例如中控台。整個區域除了試驗中識別之最大膝部穿透量外，亦會考量穿透深度再增加20mm之情形。每個膝部應考量之區域為分開劃定。前述區域及穿透深度內，若預期股骨負載超過3.8kN及/或膝部滑動位移超過6mm，則該腿部應扣1分。

	(2)集中負載(Concentrated Loading)
	提供傷害忍受度之生物力學試驗進行時，會使用可將負載分佈於膝部之緩衝撞擊器(Padded impactor)。若膝部撞擊區域之結構會導致膝部某部位集中受力，則該腿部應扣1分。
	若車輛業者能提供可被接受之試驗數據，證明不適用可變接觸(Variable Contact)及/或集中負載(Concentrated Loading)之扣分，則不予扣分。
	若集中負載扣分不適用於駕駛其中一個膝部，則左側及右側之膝部區域（如上定義）將進一步分成兩個區域，「樑柱(Column)」區域與儀表板其他區域。每個膝部之樑柱區域將從轉向機柱中心線延伸60mm，而儀表板其他範圍則成為每個膝部之其他區域。因此，可變接觸(Variable Contact)之1分將等分為二，0.5分適用於每個膝部之樑柱區域，另一個0.5分則適用於每個膝部之儀表板其他區域。

	2.1.2.2.1.4 下腿部
	(1)最差表現踏板之向上位移
	若踏板大幅向上靜態位移，則應扣分。若未達到EEVC限制值90%，則不扣分。若超過限制值110%，則應扣1分。若介於兩個限制值範圍內，則依線性插值法計算扣分。EEVC同意之限制值為80mm。

	2.1.2.2.1.5 足部與腳踝
	(1)腳踏區破裂
	若腳踏區發生嚴重破裂，則應扣分。通常由點銲接縫處(Spot welded seams)之分離所造成。腳踏區破裂會直接對駕駛足部造成傷害或嚴重威脅到腳踏區反應(Response)之穩定度，故應扣1分。若本項被扣分，則TNCAP不接受膝部撞擊區域建構資料。

	(2)踏板卡住
	若「卡住」之踏板向後位移超過試驗前量測之175mm，則駕駛足部與腳踝之評等應扣1分。前述踏板卡住係指施加200N負載情況下，受力踏板之向前位移小於25mm。向後位移介於50mm至175mm時，使用線性插值法計算介於0分至1分之扣分。


	2.1.2.2.2 乘客
	由於乘員體型差異、乘員坐姿不同，或車禍嚴重程度差異，若實際撞擊結果可預期較乘客人偶數據更為嚴重，則可修正乘客人偶數據所產生之分數，且扣分並無數量限制。適用乘客之扣分如下：
	(1)空氣囊不穩定接觸。
	(2)具危險性之空氣囊開展。
	(3)肩部安全帶負載。
	(4)不正確之空氣囊開展。
	(5)膝部、股骨與骨盆之可變接觸。
	(6)膝部、股骨與骨盆之集中負載。
	空氣囊穩定性、頭部觸底（依實際狀況）及膝部撞擊區域之評等皆與駕駛相同。針對外側膝部，膝部撞擊區域之橫向範圍從乘客座椅中心線延伸至儀表板外緣。針對內側膝部，除非部分結構（如中控台）影響膝部接觸，否則該區域從座椅中心線等距離向內延伸。即使不適用集中負載之扣分，乘客膝部區域與扣分亦不會分為兩個區域。

	2.1.2.2.3 撞擊時車門開啟
	試驗時若一車門開啟，則該項試驗分數應倒扣1分。該扣分適用於前方偏置撞擊評等中每扇開啟之車門（包括尾門(Tailgate)及可移動式車頂）。車門開啟之扣分次數無上限規定。
	若發生下列任何情形，則應視為「車門開啟」，並進行扣分：
	(1)門閂完全釋放或大幅度部分釋放，不論是因其組件釋放或門閂有效脫離其支撐結構。
	(2)門閂脫離全閂狀態。
	(3)若任何鉸鏈脫離車門或車體(Bodyshell)，或由於任何內部鉸鏈失效。
	(4)若門閂與鉸鏈之間的結構鬆脫。
	(5)撞擊後進行車門開啟試驗時，車門或鉸鏈失效，來自乘員之負載也有類似效果。
	(6)若發生任何乘員彈出及/或部分彈出/受困車輛出口（例如滑動門或可移動式車頂）之潛在風險。即使試驗後關閉，應考量撞擊過程中動態開口(Dynamic opening)有無任何開啟之情形。
	(7)若兩側車門未與B柱或其他保護形式結合在一起，則前門及後門皆應進行扣分。

	2.1.2.2.4 撞擊後車門開啟力量
	撞擊後測量每側車門解鎖並開啟至45度所需之力量，並記錄撞擊後任何無法解鎖或開啟之車門。
	車門開啟力量分類如下：
	正常開啟  一般的手力即可
	有限力量 ≤100N
	中等力量 >100N且<500N
	極大手力 ≥500N
	須要使用工具 須要工具


	2.1.2.3 評分與圖示說明

	2.1.3 前方全寬撞擊評等
	2.1.3.1 標準與限制值
	2.1.3.1.1 頭部
	2.1.3.1.1.1 配備方向盤空氣囊之駕駛與乘客
	若配備方向盤空氣囊，則應依照下列標準進行駕駛頭部保護評等。這些標準亦適用於乘客。
	若沒有硬碰撞，則給予4分。若有硬碰撞（頭部合成加速度峰值超過80g，或有其他硬碰撞證據），則應使用下列限制值：
	較高性能限制值
	HIC15  500
	合成加速度累積時間超過3ms  72g
	較低性能限制值與底線限制
	HIC15  700
	合成加速度累積時間超過3ms  80g
	2.1.3.1.1.2 未配備方向盤空氣囊之駕駛
	若未配備方向盤空氣囊，且前方全寬撞擊試驗符合下列要求：
	HIC15  <500
	合成加速度累積時間超過3ms  <72g
	則針對方向盤，執行UN R12規定6.8公斤球體之頭部模型試驗。檢測機構應挑選最嚴苛處且執行兩項試驗，一項試驗是對準方向盤中心，另一項試驗則是對準方向盤邊緣與幅條之接合處。接著依照下列標準進行評等：
	較高性能限制值
	合成加速度峰值  80g
	合成加速度累積時間超過3ms  65g
	較低性能限制值與底線限制
	HIC15  700
	合成加速度峰值  120g
	合成加速度累積時間超過3ms  80g
	頭部模型試驗中，其性能優於較高性能限制值時最高可給予2分。若超出較低性能限制值，則給予0分。
	評等時將使用試驗分數最低之結果，亦即針對未配備方向盤空氣囊之車輛，駕駛頭部最高可獲得2分。
	2.1.3.1.1.3 後座乘客
	若高速影像沒有出現硬碰撞，則依照3ms合成加速度進行評分。
	較高性能限制值
	合成加速度累積時間超過3ms 72g
	較低性能限制值與底線限制
	合成加速度累積時間超過3ms 80g
	若高速影像證實有硬碰撞，則應使用下列限制值：
	較高性能限制值
	HIC15  500
	合成加速度累積時間超過3ms  72g
	較低性能限制值與底線限制
	HIC15  700
	合成加速度累積時間超過3ms  80g

	2.1.3.1.2  頸部
	較高性能限制值
	剪力 1.2kN
	張力 1.7kN
	拉伸力 36Nm
	較低性能限制值
	剪力 1.95kN
	張力 2.62kN
	拉伸力 49Nm
	底線限制（僅適用駕駛）
	剪力 2.7kN
	張力 2.9kN
	拉伸力 57Nm
	針對後座乘客人偶，頸部分數為所有標準加總，每一標準最高分數如下：
	剪力 1分
	張力 1分
	拉伸力 2分

	2.1.3.1.3 胸部
	較高性能限制值
	壓縮量 18mm
	黏滯指數 0.5m/s
	較低性能限制值與底線限制
	壓縮量 42mm
	黏滯指數 1.0m/s

	2.1.3.1.4  膝部、股骨與骨盆
	膝部、股骨與骨盆部位係依照股骨壓縮力進行評等：
	較高性能限制值
	股骨壓縮力 2.6kN
	較低性能限制值
	股骨壓縮力 6.2kN
	膝部滑動位移及腰椎受力(Lumbar force)與力矩之量測僅供監測用。

	2.1.3.1.5 下腿部
	下腿部之量測僅供監測用。


	2.1.3.2 扣分
	2.1.3.2.1 頭部
	(1)空氣囊不穩定接觸（駕駛與後座乘客）
	(2)具危險性之空氣囊開展（駕駛與後座乘客）
	(3)不正確之空氣囊開展（駕駛與後座乘客）
	(4)未配備方向盤空氣囊之不穩定接觸（駕駛）
	(5)轉向機柱位移（駕駛）
	(6)超過前向偏移線（後座乘客）

	2.1.3.2.2  胸部
	(1)方向盤接觸（駕駛）
	(2)肩部安全帶負載（駕駛與後座乘客）

	2.1.3.2.3  膝部、股骨與骨盆
	(1)潛滑(Submarining)（駕駛與後座乘客）

	2.1.3.2.4  撞擊時車門開啟
	(1)門閂完全釋放或大幅度部分釋放，不論是因其組件釋放或門閂有效脫離其支撐結構。
	(2)門閂脫離全閂狀態。
	(3)若任何鉸鏈脫離車門或車體(Bodyshell)，或由於任何內部鉸鏈失效。
	(4)若門閂與鉸鏈之間的結構鬆脫。
	(5)撞擊後進行車門開啟試驗時，車門或鉸鏈失效，來自乘員之負載也有類似效果
	(6)若發生任何乘員彈出及/或部分彈出/受困車輛出口（例如滑動門或可移動式車頂）之潛在風險。即使試驗後關閉，應考量撞擊過程中動態開口(Dynamic opening)有無任何開啟之情形。
	(7)若兩側車門未與B柱或其他保護形式結合在一起，則前門及後門皆應進行扣分。


	2.1.3.3 評分與圖示說明

	2.1.4 側方碰撞壁與側方立柱撞擊評等
	2.1.4.1 標準與限制值
	2.1.4.1.1 頭部
	2.1.4.1.1.1 側方撞擊
	2.1.4.1.1.2側方立柱撞擊

	2.1.4.1.2 胸部
	2.1.4.1.3  腹部
	2.1.4.1.4 骨盆

	2.1.4.2  扣分
	2.1.4.2.1 肩部
	2.1.4.2.2  胸部與腹部
	2.1.4.2.3  側方頭部保護裝置（僅側方立柱撞擊試驗）
	2.1.4.2.3.1 保護區域
	2.1.4.2.3.2 適用空氣囊
	2.1.4.2.3.3 排除項目

	2.1.4.2.4  不正確之空氣囊開展
	2.1.4.2.5  撞擊時車門開啟
	(1)門閂完全釋放或大幅度部分釋放，不論是因其組件釋放或門閂有效脫離其支撐結構。
	(2)門閂脫離全閂狀態。
	(3)若任何鉸鏈脫離車門或車體(Bodyshell)，或由於任何內部鉸鏈失效。
	(4)若門閂與鉸鏈之間的結構鬆脫。
	(5)撞擊後進行車門開啟試驗時，車門或鉸鏈失效，來自乘員之負載也有類似效果
	(6)若發生任何乘員彈出及/或部分彈出/受困車輛出口（例如滑動門或可移動式車頂）之潛在風險。即使試驗後關閉，應考量撞擊過程中動態開口(Dynamic opening)有無任何開啟之情形。
	(7)若兩側車門未與B柱或其他保護形式結合在一起，則前門及後門皆進行扣分。

	2.1.4.2.6  撞擊後車門開啟力量

	2.1.4.3 評分與圖示說明

	2.1.5 座椅鞭甩評等
	2.1.5.1 第一排座椅鞭甩評等
	2.1.5.1.1  標準與限制值
	2.1.5.1.1.1 靜態評等
	2.1.5.1.1.1.1 頭枕幾何評等
	2.1.5.1.1.1.2 最嚴苛幾何(Worst Case Geometry)

	2.1.5.1.1.2 動態評等
	2.1.5.1.1.2.1 低強度脈衝(Low Severity Pulse)
	2.1.5.1.1.2.2 中強度脈衝(Medium Severity Pulse)
	2.1.5.1.1.2.3  高強度脈衝(High Severity Pulse)


	2.1.5.1.2 第一排座椅鞭甩扣分
	2.1.5.1.2.1 椅背動態變形(Seatback Dynamic Deflection)
	2.1.5.1.2.2 人偶部件負載


	2.1.5.2 後座鞭甩評等
	2.1.5.2.1  前提條件
	2.1.5.2.2  標準與限制值
	2.1.5.2.2.1 有效高度要求
	2.1.5.2.2.1.1 若頭枕有效高度同時符合下述兩項要求，則符合本節要求：
	2.1.5.2.2.1.2 若車頂輪廓線之內部表面（包括車頂篷內襯(Headliner)或室內燈(Backlight)），完全導致後座外側指定座椅位置之頭枕無法符合2.1.5.2.2.1.1之高度要求，則依照下述方法進行量測，頭枕調整至乘員使用之最高位置時，其與車頂輪廓線（包括車頂篷內襯或室內燈）之間距不應超過50mm：

	2.1.5.2.2.2 頭枕間隙要求
	2.1.5.2.2.3 非使用位置評等
	2.1.5.2.2.3.1 自動回復式頭枕(Automatic Return Head Restraints)
	2.1.5.2.2.3.2  60度翻轉評估
	2.1.5.2.2.3.3  10度軀幹線變化
	2.1.5.2.2.3.4 不適度測量(Discomfort Metric)



	2.1.5.3 評分
	2.1.5.3.1 第一排座椅鞭甩評分
	2.1.5.3.1.1 原始分數
	2.1.5.3.1.2 按比例計算第一排座椅鞭甩評分

	2.1.5.3.2  後座鞭甩評分
	2.1.5.3.2.1 原始分數
	2.1.5.3.2.1.1 幾何評等分數
	2.1.5.3.2.1.2  非使用位置分數

	2.1.5.3.2.2 按比例計算後座鞭甩評分


	2.1.5.4 圖示說明
	2.1.5.4.1 第一排座椅鞭甩圖示說明
	2.1.5.4.2  後座鞭甩圖示說明


	2.1.6 緊急煞車輔助之市區系統評等
	2.1.6.1 名詞釋義
	2.1.6.1.1 緊急煞車輔助系統（Autonomous emergency braking, AEB）：車輛偵測到可能發生碰撞情況下自動煞車，致使車輛減速並避免碰撞情事發生。
	2.1.6.1.2 前車靜止情境試驗（Car-to-Car Rear Stationary, CCRs）：係指後方車輛往前行駛接近靜止的前方車輛，且行駛車輛之車頭碰撞靜止車輛之車尾。
	2.1.6.1.3 受驗車輛（Vehicle under test, VUT）：係指配備減緩碰撞或預防碰撞系統，並依據此規章進行試驗之車輛。
	2.1.6.1.4 目標車（EVT）–緊急煞車輔助系統試驗規章(AEB test protocol)之3.10.8中使用之目標車。
	2.1.6.1.5 試驗相對速度（Vrel_test）：受驗車輛與目標車之間的相對速度，計算方式為試驗開始時，將受驗車輛速度減去目標車速度。
	2.1.6.1.6 碰撞速度（Vimpact）：受驗車輛碰撞目標車(EVT)時的速度。
	2.1.6.1.7 碰撞相對速度（Vrel_impact）：受驗車輛碰撞目標車時的相對速度，計算方式為碰撞速度減去目標車遭碰撞時之速度。

	2.1.6.2 AEB City得分的前提條件
	2.1.6.3 標準與評分
	2.1.6.3.1 人機介面（Human Machine Interface，HMI）
	2.1.6.3.2 緊急煞車輔助系統（AEB）
	2.1.6.3.3 總分
	(1)AEB試驗結果
	(2) HMI分數。系統持續維持在「開啟」，且無法切到「關閉」。HMI分數=100%。
	(3) AEB City總分。採用上述方程式，總分等於2.5x64.5% + 0.5x100% = 2.113分。


	2.1.6.4 評分與圖示說明

	2.1.7 累積超越參數之限制值圖示(Graphical limits for cumulative exceedence parameter)
	2.1.7.1 上頸部剪力(Upper Neck Shear) Fx – 正向
	2.1.7.2 上頸部剪力(Upper Neck Shear) Fx – 負向
	2.1.7.3 上頸部張力(Upper Neck Tension) Fz
	2.1.7.4 股骨壓縮力(Femur Compression)


